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Priklad z praxe

Google Maps

Ustav soudniho inzenyrstvi ¢ Vysoké uéeni technické v Brné



Semafor, okruzni

krizovatka nebo ... ?

Jak byste prestavéli aktualné nefunkcni krizovatku
(nebo postavili novou), aniz byste ,zbytecnée”
staveli tak, aby byla co nejefektivngjsi?
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Co je to simulacni
modelovani?

* napodobeni realneho systemu nebo procesu v
case

« S cilem analyzovat, testovat hypotézy,
optimalizovat bez rizika v realnem svete
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REALNY SVET MODEL SIMULACE
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Vyhody vs. nevyhody

* Flexibilita « Potreba kvalitnich
» MozZnost testovani vstupnich dat
"co kdyby" » Casova naro¢nost
» Bezpecéné modelovani
testovani krizovych * Riziko spatneho
scénaru (napfr. pochopeni

nehoda, evakuace) vysledku

Ustav soudniho inzenyrstvi ¢ Vysoké uéeni technické v Brné



Typy simulaénich modelu
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Spravny typ simulace

Jaky typ byste pou2|I| pro S|muIaC| krlzovatky’?
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Discrete-event simulation
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Parametrizace
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Semafory?

Co se stane, kdyz zkratime cyklus semaforu?
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Optimalizace
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Agent-based simulation
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Overovani a hodnoceni

Verifikace
Validace

Extrémni .
hodnoty

Krajni hodnoty
Code review

Logy

« Data z pripadové
studie

* Porovnani s realitou

 Konzultace s
expertem

Kreditibilita

Transparetni
dokumentace

Prazkum zucéastnénych
stran

Face validation
Prezentace scénaru

Woletz, J., Kogler, C., Maxera, P. (2025). Validation and Verification Techniques in Simulation Modelling for Freight Transportation. In: Juan, A.A.,
Guisado-Lizar, JL., Morén-Fernandez, MJ., Perez-Bernabeu, E. (eds) Simulation Tools and Techniques. SIMUtools 2024. Lecture Notes of the Institute
for Computer Sciences, Social Informatics and Telecommunications Engineering, vol 603. Springer, Cham. https://doi.org/10.1007/978-3-031-87345-4_9
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Shrnuti

Simulace umoznuje bezpecne zkoumat slozité
(nejen) dopravni problémy

Umoznuje efektivnéjsi rozhodovani pro
planovace i vyzkumniky

Ma realne dopady - zkracuje zpozdéni, snizuje
emise, optimalizuje procesy, zvysuje
bezpecnost apod.

Simulace muze pomoci kvantifikovat rizika,
overit ucinnost mitigaci, lze pouzit pro reseni
,what-if* analyzy, muze generovat data pro Risk
Matrix, FMEA, Bow-Tie apod.
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Konec

Dekuji za pozornost
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